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Рассматривается трехмерная аффинная управляемая система приведенного вида

ẋ = 1 + zu, ẏ = u, ż = H(x, y, z)u, Hx 6= 0, (1)

для факторизации которой, используется двойственный метод Ёлкина В.И. [2].Метод
заключается в поиске вполне интегрируемых кораспределений, интегралы которых
являются агрегатами управляемой системы. Такие кораспределения называются
F-кораспределениями управляемой системы. Для системы (1) F-кораспределения
описываются так. Каждое решение ν(x, y, z) уравнения

zνx + νy +Hνz + (1 + νHz −Hxν
2) = 0,

определяет F-кораспределение Qν , порождаемое системой Пфаффа

dx− (z + νH)dy + ν dz = 0, (Hν)x dx+ (1 + νy + (Hν)z)dz = 0,

(Hν)x dy − νx dz = 0, νx dx+ (1 + νy + (Hν)z)dy = 0.
(2)

В системе (2) только два уравнения являются независимыми (выбор независимых
уравнений — произволен). Кораспределение Qν определяет двухмерную факторси-
стему.
Таким образом, для системы (1) существуют много разных F-кораспределений,

которые определяют разные факторсистемы. Это использовано для декомпозиции на
независимые уравнения канонических систем, найденных в работе [3] среди управля-
емых систем приведенного вида. Системы, декомпозированные на независимые урав-
нения, можно трактовать как систему, состоящую из трех двухмерных факторси-
стем, попарно имеющих одно общее уравнение. Итак, чтобы существовала декомпози-
ция на независимые уравнения, необходимо существование трех F-кораспределений,
которые имеют попарно один общий интеграл.
Декомпозиция управляемых систем на независимые уравнения позволяет нахо-

дить точные решения управляемых систем либо в квадратурах, либо при кусочно-
постоянных управлениях.
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